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Uwaga:

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacii technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z instalowaniem okien aluminiowych
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych na wstepie do czesci pt. , Wymagania
ogoine”
1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z instalowaniem okien aluminiowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w czesci pt ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w czesci pt ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. kotwy i Sruby rozporowe i wklejane

2.2. pianka montazowa rozprezna poliuretanowa
2.3. tasmy ostaniajace

2.4. masa akrylowa wypetniajaca

2.5. listwy PCV tynkarskie

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalowania drzwi aluminiowych winien wykaza¢ sie mozliwoscig i umiejgtno$cia korzystania z powszechnie stosowanego
sprzetu do instalowania drzwi aluminiowych tak mechanicznych jak i narzedzi recznych oraz rusztowan.
Podstawowy sprzet to:
- wiertarki mechaniczne udarowe
- sprzet miericzy - przymiary, poziomice itp
- urzadzenia do aplikacji pianki montazowej rozpreznej
- szlifierki katowe
- kliny montazowe

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w czesci pt ,WWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Przystapienie do wykonania robét, jest mozliwe wytacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu , ze inne warunki i etap
rob6t budowlanych spetniaja wymag wiasciwego prowadzenia prac zasadniczych..

5.3. Wykonanie robot

Przy wykonywaniu robét nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach i innych dokumentach okreslonych w pkt. 10.
Stolarke aluminiowg mocowa¢ w $cianach murowanych z zastosowaniem kotew i $rub rozporowych HILTI wiasciwych dla rodzaju $cian. Po ustawieniu i zaklinowaniu futryny
mocowac jg_stosujac kotwy i Sruby . Po montazu futryny szczeliny uzupetic pianka montazowa rozprezna poliuretanowa po uprzednim rozparciu futryn. Szczeliny wykonczy¢ masa
akrylowg lub systemowymi listwami maskujgacymi. Dla okien stosowac odpowiednie konstrukcje stalowe mocujace do linii parapetow i nadprozy — zblizajace lico $lusarki do lica
$ciany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania w czasie realizacji i odbioru robot
Badaniom poddac:

- Zgodno$¢ realizacji z dokumentacja projektowa i zmianami w dokumentacji powykonawczej
- jakos¢ i stopien przygotowania miejsc montazu

- Jako$¢ elementdw stolarki aluminiowej, rodzaj i jako$¢ wypetnien szklanych i innych

- Jako$¢ przeszklenia i osadzenia szyb w ramie okiennej

- wyglad elementow

- geometrie osadzenia stolarki

- wypoziomowanie i wypionowanie elementéw $lusarki

- styk elementéw stolarki z fragmentami muréw

- sposadb funkcjonowania skrzydta i szczelno$¢ domknigé

Wyniki badan powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w czesci pt ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest mb (metr biezacy) obwodu otworu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru rob6t podano w czesci pt ,Wymagania ogoine” pkt 8.

8.2. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

8.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robét

Od kierunku poziomego i pionowego — max 2mm na catej powierzchni stolarki

8.4. Odbior robot powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry powinien zawiera¢ co najmniej : ocene wynikow badan, wykaz usterek i mozliwos$¢ ich usuniecia, stwierdzenie
zgodno$ci lub niezgodno$ci wykonania robdt z zaméwieniem

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w czesci pt. ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuije:

- przygotowanie stanowiska roboczego

- dostarczenie materiatow i sprzetu

- obstuge sprzetu i narzedzi

- montaz futryny i jej osadzenie w $cianie
- montaz listew obrzeznych

- montaz skrzydfa

- regulacje funkcjonowania stolarki

- 0czyszczenie miejsca pracy

- likwidacje stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-1S0-9000 Seria 9000 - 9004 normy dotyczace systemdw zapewnienia jakosci i zarzadzanie systemami zapewnienia jako$ci
PN-90/B-92210 Elementy i segmenty $cienne aluminiowe. Drzwi i segmenty z drzwiami - szklone, klasy 0 i 0T. Ogélne wymagania

i badania.

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, w zakresie nastepujacych tomow:

Toml. - ,Budownictwo ogélne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa
Dokumenty przetargowe

Umowa, warunki Kontraktu.

Dokumentacja projektowa

Instrukcje producenta montazu stolarki aluminiowej
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